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(54) DISPOSITIF DE BASCULEMENT D'UNE CABINE SUPPORTEE PAR UN CHASSIS. 

Dispositif de basculement 4 d'une cabine 2 supportee 
par un chassis 1 et articulee a basculement sur un axe 3 du 
chassis 1, comprenant au moins un verin hydraulique 6 a 
double effet, articule a une premiere extremite sur le chas- 
sis 1 et a I'extremite opposee sur la cabine 2, au moins une 
pompe hydraulique 19 d'alimentation du verin 6 entrainee 
par un actionneur 11 et un reservoir 5 de fluide hydrauli- 
que. L'actionneur 1 1 , a entrainement par rotation, com- 
prend uri organe rotatif 21 cooperant avec un dispositif di- 
version de flux 18 du fluide hydraulique. 
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Dispositif de basculement d'une cabine supportee par un chassis. 

La presente invention concerne un dispositif de basculement d'une 
cabine supportee par un chassis, g6neralement utilise dans le domaine 
des vehicules industriels. 

Les vehicules industriels, en particulier les camions, comprennent 
5 generalement un chassis sur la partie avant duquel est fixe un groupe 

motopropulseur et une cabine. Pour consacrer le plus de surface 
possible au transport de marchandises, la cabine est souvent fixee au 
chassis au-dessus du groupe motopropulseur. Bien entendu, la 
surveillance et l'entretien du groupe motopropulseur necessitent 
10 d'avoir acces a celui-ci. Les cabines sont done frequemment monies 

sur le chassis de fa?on a pouvoir basculer vers l'avant autour d'un axe 
solidaire du chassis. Les cabines etant des elements volumineux et 
lourds, des dispositifs hydrauliques sont necessaires pour assurer le 
basculement de la cabine vers l'avant qui permet l'accfcs au groupe 
15 motopropulseur puis le basculement de la cabine vers Tarriere pour 

remettre le vehicule en etat de rouler. 

On connait, pour le basculement d'une cabine de vehicule 
industriel, 1'utilisation d'un verin a double effet ayant un point fixe 
articule sur le chassis du cote du corps du vdrin et un point mobile 
20 articule sur la cabine du cote de la tige du verin. Un verin a double 

effet est necessaire dans la mesure ou le centre de gravite de la cabine 
franchit le plan vertical de 1'axe de basculement. Le verin hydraulique 
est alimente par une pompe hydraulique avec une commande manuelle 
comprenant un actionneur a mouvement alternatif et un inverseur de la 
25 circulation du fluide hydraulique. Un tel dispositif de basculement 

necessite de nombreuses operations de montage afin de le rendre 
fonctionnel et, par ailleurs, Foperateur est oblige de proceder h deux 
operations distinctes, h savoir le positionnement de Tinverseur puis 
Tactionnement de la pompe, ce qui peut entrainer des erreurs de 
30 manipulation ou des accidents. 

La presente invention a done pour objet un dispositif de 
basculement d'une cabine qui evite les inconvenients des systemes 
anterieurs. 
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La presente invention a pour objet un dispositif de basculement 
d'une cabine a commande par mouvement rotatif, dont le sens induit le 
sens de deplacement de la tige de verin et rend la manipulation simple 
a effectuer. 

La presente invention permet la realisation d'un dispositif de 
basculement de cabine sous forme d'un module compact integrant les 
fonctions de verin, de pompe, de reservoir hydraulique et d'actionneur, 
pour une pose rapide du dispositif sur une ligne de montage de 
vehicules industriels. La commande par mouvement rotatif facilite 
1'actionnement du systeme a l'aide d'un outillage tel qu'une visseuse 
pneumatique, hydraulique ou electrique. 

Selon l'invention, le dispositif de basculement d'une cabine 
supportee par un chassis et articulee a basculement sur un axe du 
chassis comprend au moins un verin hydraulique a double effet 
articule a une premiere extremite sur le chSssis et a l'extremit^ 
opposee sur la cabine, au moins une pompe hydraulique d'alimentation 
du verin entrainee par un actionneur, et un reservoir de fluide 
hydraulique. L'actionneur, a entrainement par rotation, comprend un 
organe rotatif cooperant avec un dispositif d'inversion de flux du 
fluide hydraulique. 

Dans un mode de realisation de l'invention, le dispositif 
d'inversion comprend un tiroir de distribution capable d'envoyer du 
fluide hydraulique en direction d'une premiere chambre du verin et, 
simultanement, de permettre la vidange d'une deuxifcme chambre du 
verin, et vice versa. De preference, le dispositif d'inversion comprend 
un levier de commande de la position du tiroir de distribution. Une 
premiere position du levier de commande provoque Tenvoi de fluide 
hydraulique vers la premiere chambre du verin et une deuxieme 
position du levier de commande provoque 1'envoi du fluide 
hydraulique vers la deuxifeme chambre du v6rin. 

Dans un mode de realisation prefere de l'invention, l'organe rotatif 
comprend au moins un doigt capable de cooperer avec le levier de 
commande de Finverseur de fa^on a ce que le levier soit dans la 
premiere position pour un sens de rotation donne de Tactionneur et 
dans la deuxieme position pour le sens inverse de rotation de 



2743047 



3 

Tactionneur. Chaque doigt peut etre prevu pour etre en contact avec le 
levier de commande a chaque tour de Tactionneur. 

Dans un mode de realisation de Tinvention, afin de reduire le 
couple devant etre exerce sur Tactionneur, le dispositif de basculement 
comprend une pluralite de pompes hydrauliques a actions dephas^es. 
Selon la taille et la masse de la cabine, on peut prevoir deux verins 
hydrauliques de basculement. 

L'invention sera mieux comprise k Tetude de la description 
detaillee d'un mode de realisation pris k titre d'exemple nullement 
limitatif et illustre par les dessins annexes, sur lesquels : 

la figure 1 est une vue de cote en elevation schematique d'une 
cabine fixee a un chassis et munie d'un dispositif de basculement selon 
Tinvention; 

la figure 2 est une vue de dessus du dispositif de basculement 
selon Tinvention; et 

la figure 3 est une vue de cote en elevation du dispositif de 
basculement selon Tinvention; 

les figures 4 et 5 montrent la cooperation de Tactionneur avec 
Tinverseur du dispositif de basculement de la figure 3. 

Tel qu'illustre sur la figure 1, le vehicule comprend un chassis 1, 
une cabine 2 fixee sur Tavant du chassis par un axe lb fix6 au chassis 
1 par une chape la et transversal au vehicule de fa§on a pouvoir 
basculer vers Tavant, dans le sens de la fteche, et degager ainsi Tacces 
aux organes du vehicule situes sous la cabine 2. Le chassis 1 est 
supporte par des roues 3. Le basculement est assure par un dispositif 
de basculement 4 fixe au chassis 1. Le dispositif de basculement 4 
comprend un reservoir 5 formant un boitier pour le dispositif de 
basculement 4 et k Tint€rieur duquel sont loges d'autres organes 
decrits plus loin. Le dispositif de basculement 4 comprend egalement 
un verin hydraulique 6 muni d'un corps 7 formant cylindre et d'une 
tige 8 formant piston. Le corps 7 du verin 6 est solidaire du reservoir 
5. La tige 8 du verin 6 est munie a son extremite libre d'un axe 9 fixe 
a une chape 10 qui fait partie de la cabine 2. 

Le reservoir 5 est pourvu sur Tune de ses faces d'un actionneur 1 1 
sous forme d'un organe de reception d'un outil de manoeuvre non 
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represents tel qu'une manivelle entrainee par l'operateur ou une 
visseuse hydraulique, pneumatique ou Slectrique. La mise en rotation 
de Tactionneur 1 1 par l'outil de manoeuvre dans un sens donn6, par 
exemple le sens horaire, entraine Textension du verin hydraulique 6 et 
le basculement de la cabine 2 vers l'avant du vehicule. Au contraire, 
la mise en rotation de Tactionneur 1 1 dans le sens inverse, par 
exemple le sens anti-horaire, provoque le raccourcissement du v6rin 
hydraulique 6 et ramfene la cabine 2 a sa position horizontale utilisee 
lors de la conduite du vehicule. 

Comme on le voit sur la figure 2, le dispositif de basculement 4 
est muni d'un verin 6 a double effet, c'est-a-dire a deux chambres. La 
premiere chambre 12 du verin 6 est alimentee en fluide hydraulique k 
partir du reservoir hydraulique 5 par une premiere conduite 13. Le 
remplissage de la premiere chambre 12 provoque Textension du verin 
6. La deuxieme chambre 14 du verin 6 est alimentee en fluide 
hydraulique k partir du reservoir hydraulique 5 par une deuxieme 
conduite 15. Le remplissage de la seconde chambre 14 provoque le 
raccourcissement du verin 6. Bien entendu, le remplissage de Tune des 
deux chambres du verin 6 provoque la vidange de Tautre chambre et 
vice versa. 

Pour son montage sur le chassis 1 , le corps 7 du verin 6 est muni k 
son extremite libre d'une chape 16 de montage sur un axe solidaire du 
chassis 1. Le reservoir 5 est solidaire du corps 7 du v6rin 6 au moyen 
d'une entretoise 17, ce qui permet de realiser le dispositif de 
basculement 4 sous forme d'un module compact et de le monter en une 
seule operation sur un vehicule. 

Comme illustre sur la figure 3, le dispositif de basculement 4 
comprend, loge a Tinterieur du reservoir 5, un dispositif d'in version de 
flux, ou inverseur 18 en communication avec la premiere chambre 12 
par rinterm6diaire de la premiere conduite 13, de la deuxifeme 
chambre 14 par Tin termedi aire de la deuxieme conduite 15 et avec la 
pompe 19 par Tintermediaire d'une troisiferne conduite 20. La pompe 
19 de type rotative, par exemple k pistons, est entrainee par 
Tactionneur 11 par Tintermediaire d'engrenages non repr6sentes. 
L'actionneur 11 comprend un organe rotatif 21 muni d f un doigt 23 
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capable d'entrer en contact avec un levier de commande 22 de 
l'inverseur 18 lors de la rotation de Tactionneur 11. Pour faciliter la 
cooperation entre le doigt 21 et le levier de commande 22, I'extremite 
libre de celui-ci peut etre flexible ou articulee. 

Le disposifif fonctionne de la maniere suivante : 

Lorsque Tactionneur 1 1 est entraine en rotation dans le sens 
horaire, la pompe 19 prel&ve du liquide hydraulique dans le reservoir 5 
et Tenvoie dans Tinverseur 18 par la conduite 20. Simultanement, la 
rotation de l organe rotafif 21 et du doigt 23 dans le sens impose par 
Tactionneur 1 1 positionne le levier de commande 22 dans une premiere 
position representee en trait fort. La premiere position du levier de 
commande 22 entraine la mise en communication a l'interieur de 
Tinverseur 18, de la conduite 20 avec la premiere conduite 13 reliee h 
la premiere chambre 12 du verin 6. La deuxieme conduite 15 en 
communication avec la chambre 14 est mise directement en 
communication avec l'interieur du reservoir 5. Ainsi, la pompe 19 
envoie du fluide dans la conduite 20, Tinverseur 18, la premiere 
conduite 13 et la chambre 12, ce qui provoque Textension du verin 6 et 
le basculement de la cabine 2. La deuxieme chambre 14 se vide 
progressivement de son fluide dans le reservoir 5. 

En sens inverse, Tentrainement de Torgane de reception 1 1 dans le 
sens anti-horaire provoque la rotation du doigt 21 dans le sens inverse 
de celui precedemment decrit, ce qui positionne le levier de commande 
22 dans une deuxieme position, representee en trait fin, qui commande 
la mise en communication de la conduite 20 avec la deuxieme conduite 
15 d'alimentation de la chambre 14 et la mise en communication de la 
premiere conduite 13 d' alimentation de la premiere chambre 12 
directement avec l'interieur du reservoir 5. Simultanement, la rotation 
de Tactionneur 11 entraine la rotation de la pompe 19 qui pr£l£ve du 
fluide hydraulique dans le reservoir 5 et Tenvoie dans la conduite 20 
puis dans Tinverseur 18, la deuxieme conduite 15 et la deuxieme 
chambre 14, ce qui provoque le raccourcissement du verin 6. 
Simultanement, la premiere chambre 12 se vide de son fluide 
hydraulique qui rejoint le reservoir 5 par la premiere conduite 13 et 
Tinverseur 18. 
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L'inverseur 18 comprend un tiroir de distribution de type connu, 
rotatif ou lin6aire afin de realiser la mise en communication de la 
conduite 20 avec, soit la premiere conduite 13, soit la deuxieme 
conduite 15 et, simultanement et respectivement, la mise en 

5 communication de 1'interieur du reservoir 5 avec, soit la deuxieme 

conduite 15, soit la premiere conduite 13- 

Comme on le voit sur la figure 4, lorsque le levier de commande 
22 est dans sa premiere position et que l'actionneur 1 1 est entraine 
dans le sens antihoraire, le doigt 23 vient en contact avec le levier de 

10 commande 22 et l'entraine vers sa deuxi&me position. 

Au contraire, lorsque l'actionneur 1 1 est entraine dans le sens 
horaire (figure 5), le levier de commande 22 etant dans sa premiere 
position, le doigt 23 vient en contact avec le levier de commande 22 k 
chaque tour de l'organe rotatif 21 sans provoquer de changement de 

15 position du levier de commande 22, mais en le pliant legerement grace 

k une articulation 22a de son extremite libre. Le fonctionnement est 
similaire lorsque le levier de commande 22 est dans sa deuxi&me 
position. 

Grace k l'invention, on realise un dispositif de basculement ais6 k 

20 monter sur le vehicule et reduisant la fatigue de l'operateur grSce k 

son mouvement rotatif et les risques de fausse manoeuvre grace a la 
commande automatique de l'inverseur. Ce dispositif de basculement 
peut bien evidemment etre adapte a des configurations diff6rentes, par 
exemple avec deux verins hydrauliques, avec une plurality de pompes 

25 a actions dephas6es au cours de la rotation de l'actionneur, ce qui a 

comme avantage de diminuer le couple appliqu6 pour un d6bit 
equivalent par tour, a pression equivalente. 

On peut egalement prevoir de munir le dispositif de basculement 
d'une pluralite de doigts de fagon k accroitre la precision de 

30 basculement de la cabine. En effet, pour le cas general, le doigt entre 

en contact avec le levier de commande k chaque tour de l'actionneur. 
La precision de basculement est done Equivalente k un tour de Torgane 
de reception. En munissant le dispositif de basculement de plusieurs 
doigts, on accroit la precision de basculement. On peut parvenir au 

35 meme resultat en demultipliant la rotation du doigt de fagon k ce que 
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celui-ci entre en contact avec le levier de commande plusieurs fois par 
tour de l'actionneur. 

Le dispositif de basculement realise sous la forme d'un module 
compact simplifie considerablernent les operations de maintenance 
ainsi que celles d'assemblage sur la ligne de montage des vehicules. 
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REVINDICATIONS 

1 . Dispositif de basculement (4) d'une cabine (2) supportee par un 
chassis (1) et articulee a basculement sur un axe (lb) du chassis (1), 
comprenant au moins un verin hydraulique (6) k double effet articule k 
une premiere extremite sur le chassis (1) et a I'extrernite opposee sur 

5 la cabine (2), au moins une pompe hydraulique (19) d'alimentation du 

verin (6) entrainee par un actionneur (11), et un reservoir (5) de fluide 
hydraulique, caracterise par le fait que l'actionneur (11), a 
entrainement par rotation, comprend un organe rotatif (21) cooperant 
avec un dispositif diversion de flux (18) du fluide hydraulique. 

10 2. Dispositif de basculement selon la revendication 1, caract€rise 

en ce que le dispositif d'inversion (18) comprend un tiroir de 
distribution capable d'envoyer du fluide hydraulique en direction d'une 
premiere chambre (12) du verin (6) et, simultanement, de permettre la 
vidange d'une deuxieme chambre (14) du verin, et vice versa. 

15 3. Dispositif de basculement selon la revendication 2, caracteris6 

en ce que le dispositif d'inversion (18) comprend un levier de 
commande (22) de la position du tiroir de distribution, une premiere 
position du levier de commande (22) provoquant renvoi du fluide 
hydraulique vers la premiere chambre (12) du verin (6) et une 

20 deuxieme position du levier de commande (22) provoquant 1'envoi du 

fluide hydraulique vers la deuxieme chambre (14) du verin (6). 

4. Dispositif de basculement selon la revendication 3, caracteris6 
en ce que l'organe rotatif (21) comprend au moins un doigt (23) 
capable de cooperer avec le levier de commande (22) de l'inverseur 

25 (18) de fagon k ce que le levier (22) soit dans la premiere position 

pour un sens de rotation donne de l'actionneur et dans la deuxifeme 
position pour le sens inverse de rotation de l'actionneur. 

5. Dispositif de basculement selon la revendication 4, caract6ris6 
en ce que chaque doigt (23) est en contact avec le levier de commande 

30 (22) k chaque tour de l'actionneur (11). 

6. Dispositif de basculement selon Tune quelconque des 
revendications precedentes, caracterise en ce que la pompe 
hydraulique (19) est fixee k Tinterieur du reservoir (5) de fluide 
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hydraulique. 

7. Dispositif de basculement selon Tune quelconque des 
revendications precedentes, caracterise en ce qu'il comprend une 
pluralite de pompes hydrauliques a actions dephasees. 
5 8. Dispositif de basculement selon Tune quelconque des 

revendications precedentes, caracterise en ce qu'il comprend deux 
verins hydrauliques. 

9. Dispositif de basculement selon Tune quelconque des 
revendications precedentes, caracterise en ce que le reservoir (5) est 
10 fixe au verin hydraulique (6) par une entretoise (17). 
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FIG. 5 
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